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WICHTIGE HINWEISE

1. WICHTIGE HINWEISE
11 Symbolerklarung

Warnung
Schwere Verletzungen bis hin zum Tod sowie Sachschaden sind die Folge bei
Missachtung

&= Achtung
Missachtung kann Sachschaden und Zerstérung/Fehlfunktion des Gerates verursa-
chen

Information
Zusatzinformationen und Empfehlungen

-

1.2 Bestimmungsgemale Verwendung

Der Drehgeber HMG10/HMG10P ist ein Prazisionsmessgerat und dient der Drehzahl-/
Positionserfassung zur Steuerung von Antrieben und Bereitstellung von Messwerten als
elektrische Ausgangssignale fiir das Folgegerat.

Das Gerat ist nur zu diesem Zweck zu verwenden. Die Funktion des Gerates ist in dieser
Montageanleitung beschrieben. Die Eignung fiir den jeweiligen Einsatzzweck ist kunden-
seitig zu prufen.

Die Auswahl und Installation darf nur durch autorisiertes Fachpersonal erfolgen. Montage,
elektrischer Anschluss oder sonstige Arbeiten am Gerat und an der Anlage mussen fach-
gerecht ausgefihrt werden.

Bei Anzeichen von Beschadigung darf das Gerat nicht eingesetzt werden.

Das Gerat darf nicht ausserhalb der in dieser Montageanleitung angegebenen Grenzwerte
betrieben werden.

Eine Gefahrdung von Personen, eine Beschadigung der Anlage und eine Beschadigung
von Betriebseinrichtungen durch den Ausfall oder Fehlfunktion des Gerates muss durch
geeignete Sicherheitsmassnahmen ausgeschlossen werden.

Warnung
Wird das Geréat nicht dieser Bestimmung gemaf verwendet, so kann es in Folge zu
Personen- und Sachschaden kommen.

1.3 Haftungsausschluss

Der Hersteller haftet nicht flir Personen- und/oder Sachschaden, die aus nicht bestim-
mungsgemaler Verwendung des Gerates entstehen.

MB244DE - 11171669, 19A2, Baumer_HMG10-SSI_II_DE 1/35



WICHTIGE HINWEISE

1.4

1.5

1.6

1.7

2/35

Wartung und Lebensdauer

Das Geréat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben gedffnet werden. Reparaturen oder
Wartungsarbeiten, die ein vollstéandiges Offnen des Gerates erfordern, sind ausschlieRlich
vom Hersteller durchzufihren.

Am Gerat durfen keine Veranderungen vorgenommen werden.

Die zu erwartende Lebensdauer des Gerates hangt von den Kugellagern ab, die mit einer
Dauerschmierung ausgestattet sind.

Bei Rickfragen bzw. Nachlieferungen sind die auf dem Typenschild des Gerates angege-
benen Daten, insbesondere Typ und Seriennummer, anzugeben.

Zulassungen und Gewdhrleistung

EU-Konformitatserklarung geman den europaischen Richtlinien.
UL-Zulassung / E256710.

Wir gewahren 2 Jahre Gewahrleistung im Rahmen der Bedingungen des Zentralverban-
des der Elektroindustrie (ZVEI).
i warranty-Siegel
Beschadigung des auf dem Gerat befindlichen warranty-Siegels fuhrt zu Gewahrleis-
tungsverlust.

Betriebs- und Lagertemperaturbereich

Der Lagertemperaturbereich des Gerates betragt -15...+70 °C (verpackungsbedingt).

Der Betriebstemperaturbereich des Gerates liegt zwischen -40 °C bis +95 °C (Gerat mit
Drehzahlschalter mit Halbleiter-Relais Schaltausgang: -40...+85 °C), am Gehause gemes-
sen.

Entsorgung (Umweltschutz)
Gebrauchte Elektro- und Elektronikgerate dirfen nicht im Hausmill entsorgt wer-
den. Das Produkt enthalt wertvolle Rohstoffe, die recycelt werden kénnen. Wenn
immer moglich sollen Altgerate lokal am entsprechenden Sammeldepot entsorgt

mmmm \erden. Im Bedarfsfall gibt Baumer den Kunden die Mdéglichkeit, Baumer-Produk-
te fachgerecht zu entsorgen. Weitere Informationen siehe www.baumer.com.
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SICHERHEITS- UND ACHTUNGSHINWEISE

2. SICHERHEITS- UND ACHTUNGSHINWEISE

2.1 Sicherheitshinweise

Explosionsgefahr
Durch Funkenbildung kann ein Brand und eine Explosion ausgeldst werden.

» Das Gerat nicht in Bereichen mit explosionsgefahrdeten bzw. leicht entziindlichen
Materialien verwenden. Durch eventuelle Funkenbildung kénnen diese leicht Feu-
er fangen und/oder explodieren.

Verletzungsgefahr durch rotierende Wellen
Haare und Kleidungsstticke kénnen von rotierenden Wellen erfasst werden. Das
Beruhren rotierender Teile kann schwerste Verletzungen zur Folge haben.

» Vor allen Arbeiten alle Betriebsspannungen ausschalten und Maschinen stillset-
zen.

» Bei allen Arbeiten sicherstellen, dass die Energieversorgung nicht von Dritten
unbefugt eingeschaltet wird.

Verletzungsgefahr durch Folgeschaden
Durch Ausfall oder fehlerhafte Signale des Gerates kénnen Anlagen fehlgesteuert
werden.

» Folgeschaden durch das Gerat sind durch Sicherheitsmaf3nahmen in der Folgee-
lektronik auszuschlie3en.

Verbrennungsgefahr durch Hitzebildung
Je nach Drehzahlhéhe erhitzt sich das Gerat nach langerem Betrieb so stark, das
beim Berlhren kurz nach Ausschalten der Anlage Verbrennungsgefahr besteht.

» Vorsichtig prifen, ob das Gerat sich erhitzt hat. Gegebenfalls geeignete Schutz-
handschuhe tragen.
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SICHERHEITS- UND ACHTUNGSHINWEISE

2.2 Achtungshinweise zu Montage und Betrieb

&~ Zerstérungsgefahr durch elektrostatische Aufladung
Die elektronischen Bauteile im Gerat sind empfindlich gegen hohe Spannungen.

» Steckkontakte und elektronische Komponenten nicht beriihren.
» Ausgangsklemmen vor Fremdspannungen schiitzen.
» Maximale Betriebsspannung nicht liberschreiten.

& Zerstérungsgefahr durch mechanische Uberlastung
Eine starre Befestigung kann zu Uberlastung durch Zwangskrafte fiihren.

» Die Beweglichkeit des Gerates nicht einschranken. Montagehinweise beachten.
» Die vorgegebenen Abstéande und/oder Winkel einhalten.

&= Zerstorungsgefahr durch mechanischen Schock
Starke Erschiitterungen kénnen zur Zerstorung der Abtastung fliihren.

» Niemals Gewalt anwenden. Bei sachgemafer Montage |asst sich alles leichtgan-
gig zusammenfigen.

» Fur die Demontage geeignetes Abziehwerkzeug benutzen.

&= Zerstérungsgefahr durch Verschmutzung
Schmutz kann im Gerat zu Kurzschlissen und zur Beschadigung der Abtastung
fuhren.

» Wahrend aller Arbeiten am Gerat auf absolute Sauberkeit achten.
» Niemals Ol oder Fett in das Innere des Geréates gelangen lassen.

&= Zerstérungsgefahr durch klebende Flissigkeiten
Klebende Flussigkeiten kdnnen die Abtastung und die Kugellager beschadigen. Die
Demontage eines mit der Achse verklebten Gerates kann zu dessen Zerstérung
flhren.

» Keine klebenden Flussigkeiten zur Befestigung verwenden.
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3. VORBEREITUNG

3.1 Lieferumfang
7a 6a 6b 1

6d 6e 6f

1 Gehause

2 Abdeckung [b]
3  Torx-/Schlitzschraube M4x10 mm,
DIN 7964

4  LED-Funktionsanzeigen
5  Erdungsband ~230 mm lang

Vorrichtung zur Montage einer Drehmoment-
stitze:

6a Um 360° verstellbarer Klemmring

6b Torx-/Schlitzschraube M4x20 mm,
ISO 7045

6c Stltzblech

6d Sechskantschraube M6x18 mm,
ISO 4017

6e Scheibe B6,4, ISO 7090
6f Selbstsichernde Mutter M6, ISO 10511

* Je nach Version

VORBEREITUNG

Einseitig offene Hohlwelle* oder Konuswelle*:

7a Einseitig offene Hohlwelle oder Konus-
welle mit Schlisselflache SW 17 mm

7b Spannelement, nicht bei Konuswelle
Durchgehende Hohlwelle*:
8a Durchgehende Hohlwelle
8b Klemmring
8c Torxschraube M3x12 mm, ISO 7045
Radiale Klemmenkasten* (siehe Abschnitt 5):
[A] SSI
Zusatzausgang inkremental 1 (Option)
Programmierschnittstelle (nur HMG10P)

[B] Zusatzausgang inkremental 2 (Option)
Drehzahlschalter (Option)

Radiale Flanschdosen* (siehe Abschnitt 5):

[C] SSI
Zusatzausgang inkremental 1 (Option)
Programmierschnittstelle (nur HMG10P)

[D] Zusatzausgang inkremental 2 (Option)
Drehzahlschalter (Option)
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VORBEREITUNG

3.2 Zur Montage/Demontage erforderliches Zubehor (nicht im Lieferumfang enthalten)

;  Fir den elektrischen Anschluss sind noch Anschlusskabel und ggf. Rundsteckver-
binder erforderlich. Details siehe Abschnitt 5, Seite 13.

Drehmomentstiitze, Lange L / Bestellnummer
A 9  Standard:
67...70 mm / 11043628

125 (£5) mm, kirzbar auf 271 mm / 11004078
440 (+20/-15) mm, kirzbar auf 2131 mm / 11002915

9 - 9 Isoliert:
67...70 mm / 11054917
125 (£5) mm, kiirzbar auf 271 mm / 11072795
440 (+20/-15) mm, kirzbar auf 2131 mm / 11082677
Y
10e 10d Montageset, Bestellnummer 11077197:
L 10a Gewindestange M6, Lange variabel <210 mm

10b Scheibe B6,4, ISO 7090

10c Selbstsichernde Mutter M6, ISO 10511

10d Zylinderschraube M6x8 mm fir Erdungsband, ISO 1207
10e Scheibe B6,4 fur Erdungsband, ISO 7090

11b 11a Montage-/Demontageset, Bestellnummer 11077087:
(Nicht erforderlich bei durchgehender Hohlwelle)
11a Zylinderschraube M6x30 mm, ISO 4762

11b Federring 6, DIN 7980

11c Gewindestift M6x10 mm, ISO 7436

11d Zylinderschraube M8x45 mm, ISO 4762

3.3 Erforderliches Werkzeug (nicht im Lieferumfang enthalten)

O 3,5und6mm
@ 1,6x8,0 mm und 0,8x4 mm
()10 (2x), 17 und 22 mm

& TX 10, TX 20
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MONTAGE / POSITIONSEINSTELLUNG DES STUTZBLECHES

4. MONTAGE

41 Positionseinstellung des Stiitzbleches

™20 3

Schraube I6sen

Schraube festziehen
M;=2..3 Nm

4.2 Montage der Drehmomentstiitze an das Gerat

» Montagehinweise zur Drehmomentstutze in Abschnitt 4.4, Seite 11 beachten.
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MONTAGE / MONTAGE AN DIE ANTRIEBSWELLE

4.3 Montage an die Antriebswelle
4.31 Einseitig offene Hohlwelle

&= Lebensdauereinschrankung und Winkelfehler durch Rundlauffehler
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Winkelfehler des Gerates,
siehe Abschnitt 4.5, Seite 12.
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Vibrationen, die die Lebens-
dauer des Gerates verklirzen kdnnen.

» Antriebswelle einfetten!
» Rundlauffehler der Antriebswelle minimieren (0,2 mm; <0,03 mm empfohlen).

; Das Geréat ist so zu montieren, dass der Elektroanschluss keinem direkten Was-

) sereintritt ausgesetzt ist.
gd (mm) L1 (mm) L2 (mm) L1

16h6 53 52 (40...52) | L2 DIN 332-D

20m6 35 34 (25...34) = J\ M6x16 mm
£ -
< | = 5
s — g s
8
Al

10c 10b | 10b

10d 9 10c

0 1,6x8 mm O 10 mm
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MONTAGE / MONTAGE AN DIE ANTRIEBSWELLE

4.3.2 Konuswelle

&~ Lebensdauereinschrankung und Winkelfehler durch Rundlauffehler
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Winkelfehler des Gerates,
siehe Abschnitt 4.5, Seite 12.
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Vibrationen, die die Lebens-
dauer des Gerates verklirzen kénnen.

» Antriebswelle einfetten!
» Rundlauffehler der Antriebswelle minimieren (0,2 mm; <0,03 mm empfohlen).

Das Gerat ist so zu montieren, dass der Elektroanschluss keinem direkten Was-
sereintritt ausgesetzt ist.

™

H- DIN 332-D, M6x16 mm

~I
Fr
i

217 958 mm

10e 10c 10b | 10b
10d 10c

0 1,6x8 mm O 10 mm
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MONTAGE / MONTAGE AN DIE ANTRIEBSWELLE

4.3.3 Durchgehende Hohlwelle

&~ Lebensdauereinschrankung und Winkelfehler durch Rundlauffehler
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Winkelfehler des Gerates,
siehe Abschnitt 4.5, Seite 12.
Hohe Rundlauffehler der Antriebswelle verursachen Vibrationen, die die Lebens-
dauer des Gerates verklirzen kénnen.

» Antriebswelle einfetten!
» Rundlauffehler der Antriebswelle minimieren (0,2 mm; <0,03 mm empfohlen).

i Das Gerat ist so zu montieren, dass der Elektroanschluss keinem direkten Was-
sereintritt ausgesetzt ist.

10b 9 10b
10d

0 1,6x8 mm

10c

O 10 mm

Schraube festziehen
M;=2..3Nm
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MONTAGE / ANTRIEBSSEITIGE MONTAGE DER DREHMOMENTSTUTZE

4.4 Antriebsseitige Montage der Drehmomentstiitze

&~ Lebensdauereinschrankung und Winkelfehler durch Rundlauffehler
Ein Spiel der Drehmomentstitze von beispielsweise +0,03 mm entspricht einem
Rundlauffehler des Gerates von 0,06 mm, was zu einem groRen Winkelfehler flhren
kann, siehe Abschnitt 4.5, Seite 12.

» Drehmomentstiitze spielfrei montieren.
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MONTAGE / HINWEIS ZUR VERMEIDUNG VON WINKELFEHLERN

4.5 Hinweis zur Vermeidung von Winkelfehlern
Fir einen einwandfreien Betrieb des Gerates ist eine korrekte Montage, insbesondere der
Drehmomentstltze, notwendig, wie in Abschnitt 4.1 bis 4.4 beschrieben.

Der Rundlauffehler der Antriebswelle sollte nicht mehr als 0,2 mm (0,03 mm empfohlen)
betragen, da hierdurch Winkelfehler verursacht werden.

Solche Winkelfehler kénnen durch einen groReren Abstand L1 reduziert werden . Dabei
ist zu beachten, dass die Lange L2 der Drehmomentstiitze 2L.1 sein soll?, siehe Abbildung
unten.

Der Winkelfehler Apmecn kann wie folgt berechnet werden:
APmecn = £90°/1 - R/L1

mit R:  Rundlauffehler in mm
L1: Senkrechter Abstand der Drehmomentstiitze zum Geratemittelpunkt in mm

Berechnungsbeispiel:
Fir R =0,06 mm und L1 = 69,5 mm ergibt sich ein Winkelfehler Apmee von £0,025°.

Weitere Informationen erhalten Sie unter der Telefon-Hotline +49 (0)30 69003-111.

(

1) Auf Anfrage sind hierzu verschiedene Stltzbleche fiir die Drehmomentstiitze erhaltlich.
2 Wenn L2 < L1 muss mit der Lange L2 gerechnet werden.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE

5. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

5.1 Beschreibung der Anschliisse

Ub Betriebsspannung

ov Masseanschluss

A+3 Ausgangssignal Kanal 1

A= Ausgangssignal Kanal 1 invertiert

B+ Ausgangssignal Kanal 2 (90° versetzt zu Kanal 1)
B-9 Ausgangssignal Kanal 2 invertiert

R+% Nullimpuls (Referenzsignal)

R-9 Nullimpuls invertiert

nE+ System OK+ / Fehlerausgang

nE- System OK- / Fehlerausgang invertiert
PRE RESET (siehe auch Abschnitt 5.2.2)

DIR Drehrichtung (siehe auch Abschnitt 5.2.3)

SP+4 DSL_OUT1 / Drehzahlschalter (Open-Collector* oder Halbleiter-Relais*)
SP-4 DSL_OUT2 / Drehzahlschalter (OV* oder Halbleiter-Relais*)

SA% RS485+ / Programmierschnittstelle
SBY RS485- / Programmierschnittstelle
D+ SSI Daten+

D- SSI Daten-

C+ SSI Clock+

C- SSI Clock—

dnu Nicht benutzen

* Je nach Version

3 Zusatzausgang inkremental (Option)

4 Drehzahlschalter (Option)

5 Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / SSI-SCHNITTSTELLE

5.2 SSI-Schnittstelle

5.21

5.2.2

5.2.3

14/35

Dateniibertragung

s I I 1 I I

Position  Speed
\-1...0 BitXm-1...0 Bi
msb — Isb msb — Isb

Daten

Clock-Frequenz 100 kHz...2 MHz
Monoflopzeit (t) 20 ps (intern)
n, m Anzahl Bits

i Es erfolgt kein Ringregisterbetrieb beim Weitertakten, d. h. das SSI-Wort wird
nur einmal gesendet. Liegt die Clock weiter an, folgen nur noch Null-Werte.

Funktion ,,RESET*

Mit der Funktion ,RESET" (RESET-Eingang) wird der Positionswert des SSI Signals
auf 0 gesetzt (Werkseinstellung, andere Werte sind auf Anfrage moglich).

» Am RESET-Eingang muss eine Spannung von 4...30 VDC fir mehr als 100 ms
angelegt werden um die aktuelle Position auf 0 (Werkseinstellung) zu setzen.

i Der RESET-Eingang hat keinen Einfluss auf die Inkrementalsignale.
Der RESET-Eingang hat keinen Einfluss auf den Drehzahlschalter.
i Wird wahrend der Initialisierungsphase nach dem Einschalten eine Spannung

von 4...30 VDC am RESET-Eingang angelegt, so beginnt die Verzégerungszeit
von 100 ms erst nach der Initialisierungsphase.

Funktion ,,Drehrichtung“
Mit der Funktion ,Drehrichtung® (DIR-Eingang) wird die Drehrichtung des SSI Signals
umgekehrt.

» Am DIR-Eingang muss eine Spannung von 4...30 VDC fir mehr als 100 ms
angelegt werden um die aktuelle Drehrichtung des SSI Signals umzukehren. Fur
die Dauer der angelegten Spannung von 4...30 VDC ist die Drehrichtung des SSI
Signals dann umgekehrt.

; Der DIR-Eingang hat keinen Einfluss auf die Inkrementalsignale.
Der DIR-Eingang hat keinen Einfluss auf den Drehzahlschalter.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / ZUSATZAUSGANG INKREMENTAL (OPTION)

5.3 Zusatzausgang inkremental (Option)
5.31 Ausgangssignale

Bei positiver Drehrichtung

A+

A-

B+

B-

|
R+9 —
Nullimpuls+ L
R-9
Nullimpuls-

5.3.2 Schaltpegel

Schaltpegel: TTL/RS422

High / Low: >25V/<0,5V

Ubertragungslange: <550 m @ 100 kHz

Ausgabefrequenz <600 kHz

Schaltpegel: TTL/HTL (Vin = Vout)

High / Low: 225V /<0,5V (TTL)I=2Ub-3V/<1,5V (HTL)
Ubertragungslange: <550 m @ 100 kHz (TTL) | <350 m @ 100 kHz (HTL)
Ausgabefrequenz <600 kHz (TTL) | <350 kHz (HTL)

&~ Galvanisch getrennt: Der Ausgang TTL/HTL (Vin = Vout) am Zusatzausgang
inkremental 2 ist galvanisch getrennt und bendétigt eine separate Spannungsver-
sorgung.

6) Nur bei Zusatzausgang inkremental 2
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / PROGRAMMIERSCHNITTSTELLE (NUR HMG10P)

5.4

5.5

16/35

Programmierschnittstelle (nur HMG10P)

Uber Anschluss SA und SB kénnen Drehgeberparameter wie Auflésung Singleturn und/
oder Multiturn (SSI), Binar oder Gray Code (SSl), Zusatzausgang 1 und 2, Abschalt- und
Anschaltdrehzahlen gedndert und ausgelesen werden. Mit dem Z-PA.SDL.1 WLAN-Adap-
ter, als Zubehor erhaltlich, siehe Abschnitt 6.1, kann per Webbrowser auf den Drehgeber
zugegriffen werden.

LED-Funktionsanzeigen

LED rot grin

INC1 (Zusatzausgang Unterspannung, Uberlast, OK
inkremental 1) Ubertemperatur

INC2 (Zusatzausgang Unterspannung, Uberlast, OK
inkremental 2) Ubertemperatur

Status Interner Fehler OK

Speed Drehzahl Gber Drehzahl unter

Schaltdrehzahl (Uberdrehzahl) Schaltdrehzahl
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / AUSGANGSSCHALTVERHALTEN DREHZAHLSCHALTER (OPTION)

5.6 Ausgangsschaltverhalten Drehzahlschalter (Option)

;  Die werksseitige Einstellung der Schaltdrehzahl betragt beim HMG10P 6000 U/min.
Der HMG10 ohne Programmierschnittstelle wird mit der individuell bestellten fest
eingestellten Schaltdrehzahl geliefert.

Ereignis Zustand des Drehzahlschalterausgangs
Wahrend der Initialisierung Hochohmig (Uberdrehzahl)

Nach der Initialisierung und )

Drehzahl < -ns (off) Hochohmig (Uberdrehzahl)

-ns (off) < Drehzahl < -ns (on) Zustand unverandert

Dreht sich das Gerat wahrend der Initialisierung
innerhalb dieses Drehzahlbereichs, gilt nach der
Initialisierung: Niederohmig (Keine Uberdrehzahl)

-ns (on) < Drehzahl < +ns (on) Niederohmig (Keine Uberdrehzahl)

+ns (on) < Drehzahl < +ns (off) Zustand unverandert
Dreht sich das Gerat wahrend der Initialisierung
innerhalb dieses Drehzahlbereichs, gilt nach der
Initialisierung: Niederohmig (Keine Uberdrehzahl)

+ns (off) < Drehzahl Hochohmig (Uberdrehzahl)
i 1 i)
Hochohmige———mmmoo—4va4—+——7-------- 4: ————————
Widerstand zwischen :
SP+ und SP- !
Niederohmig---------- —
-n = % % | F=+n
-ns (off) -ns (on) 0 +ns (on) +ns (off)
n = Drehzahl
+ns (off) Abschaltdrehzahl bei Wellendrehung in positiver Drehrichtung*

-ns (off) Abschaltdrehzahl bei Wellendrehung in negativer Drehrichtung*
Schalthysterese [ : 5...100 % (Werkseinstellung = 10 % min. 1 Digit)

+ns (on)
-ns (on)

Anschaltdrehzahl bei Wellendrehung in positiver Drehrichtung*
Anschaltdrehzahl bei Wellendrehung in negativer Drehrichtung*

* Siehe Abschnitt 7, Seite 26
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / ELEKTRISCHER ANSCHLUSS MIT RADIALEN KLEMMENKASTEN

5.7 Elektrischer Anschluss mit radialen Klemmenkasten
5.71 Kabelanschluss

&= Zur Gewahrleistung der angegebenen Schutzart sind nur geeignete Kabeldurch-
messer zu verwenden.

Anschlusskabel sind nicht im Lieferumfang enthalten und kénnen als separates Zube-
hor bestellt werden, siehe Abschnitt 6.2.1, Seite 23.

y

2020020
1A

&l
|

Klemmenkastendeckel
13 Torx-/Schlitzschraube M4x32 mm

14 Kabelverschraubung M20x1,5 mm
fir Kabel 5...13 mm

15 Anschlussklemmen
Aderquerschnitt <1,5 mm?

Kabelschirm

Anschlusskabel

Anschlussklemmen Anschlussklemmen
erster Klemmenkasten [A] zweiter Klemmenkasten [B]
Siehe Abschnitt 5.7.2.1 Siehe Abschnitt 5.7.2.2
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / ELEKTRISCHER ANSCHLUSS MIT RADIALEN KLEMMENKASTEN

5.7.2 Belegung Anschlussklemmen

&~ Betriebsspannung nicht auf die Ausgange legen! Zerstérungsgefahr!
Spannungsabfalle in langen Leitungen beriicksichtigen (Ein- und Ausgéange)!

5.7.21 Anschlussklemmen erster Klemmenkasten [A]

SSI
Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
Zusatzausgang inkremental 1 (Option)

)
dnu/SA5)\\@\_\ﬂ®ﬂ @ ®/_/@,/nE+
dnu/sBo_|| |T® ST I nE-
dnu/A+3 ||| :g gﬂ Il _PRE
dnu/A-9 S DIR
dnu/B+3 S D+
dnu/B-%¥__|I 1S S—H—H- D-

Ub__ [ — _/§ g\ — 1l c+
Volsel © mspor-°
\_ J

5.7.2.2 Anschlussklemmen zweiter Klemmenkasten [B]

Zusatzausgang inkremental 2 (Option)
Drehzahlschalter (Option)

&= Der TTL/HTL-Ausgang am Zusatzausgang inkremental 2 ist galvanisch
getrennt und bendtigt eine separate Spannungsversorgung.

(— )
dnu/ sP+4—|O [ [[S] © I 1 Ol —dnu/sSP-#
dnu/A+? ~\::® ST HnE+
dnu/A-9% _\_*g gﬂ_/fanE—
dnu/B+3 S dnu/R+?
dnu/B-3 S dnu/R-?
Ubd_ I 1S S—f—H—dnu
oV _ L1 S dnu
o|lsI' @ I8T) o
\_ /

9 Zusatzausgang inkremental (Option)
4 Drehzahlschalter (Option)
9 Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / ELEKTRISCHER ANSCHLUSS MIT RADIALEN FLANSCHDOSEN

5.8 Elektrischer Anschluss mit radialen Flanschdosen
5.81 Kabelanschluss Rundsteckverbinder M23 (Zubeh6ér)

&= Zur Gewahrleistung der angegebenen Schutzart sind nur geeignete Kabel-
durchmesser zu verwenden.

Anschlusskabel und Rundsteckverbinder M23 sind nicht im Lieferumfang enthalten
und kdnnen als separates Zubehor bestellt werden, siehe Abschnitt 6.2, Seite 23.

Zweite Erste
Flanschdose [D] Flanschdose [C]
325 mp, Siehe Abschnitt 5.8.2.2  Siehe Abschnitt 5.8.2.1

Handfest

Rundsteckverbinder M23
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / ELEKTRISCHER ANSCHLUSS MIT RADIALEN FLANSCHDOSEN

5.8.2 Belegung Flanschdosen

&~ Betriebsspannung nicht auf die Ausgange legen! Zerstérungsgefahr!
Spannungsabfalle in langen Leitungen beriicksichtigen (Ein- und Ausgéange)!

5.8.21

5.8.2.2

Erste Flanschdose [C]

SSI
Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
Zusatzausgang inkremental 1 (Option)

Flanschdose M23 (Stift, 17-polig, rechtsdrehend)

PIN BELEGUNG
nE-

DIR
dnu/SB?®
nE+

PRE

dnu / SA®
Ub

C+

C_

© 00 N O G h WN -

Zweite Flanschdose [D]

Zusatzausgang inkremental 2 (Option)
Drehzahlschalter (Option)

PIN
10
1"
12
13
14
15
16
17

BELEGUNG
ov

Interner Schirm
dnu/B+3
dnu/B-9

D+

dnu /A+3
dnu/A-3

D_

&= Der TTL/HTL-Ausgang am Zusatzausgang inkremental 2 ist galvanisch
getrennt und bendtigt eine separate Spannungsversorgung.

Flanschdose M23 (Stift, 12-polig, rechtsdrehend)

PIN BELEGUNG
dnu/B-2
nE-
dnu/R+?
dnu/R-?
dnu/A+?
dnu/A-3

o A WODN =

9 Zusatzausgang inkremental (Option)
4 Drehzahlschalter (Option)
9 Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
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PIN

BELEGUNG
dnu/ SP+%
dnu/B+?
dnu/SP-%
ov?

nE+

Ub?¥
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ZUBEHOR / Z-PA.SDL.1 WLAN-ADAPTER: PROGRAMMIERGERAT FUR HMG10P

6.
6.1

22/35

ZUBEHOR
Z-PA.SDL.1 WLAN-Adapter: Programmiergerat fir HMG10P

Der Z-PA.SDL.1 WLAN-Adapter dient der Programmierung und dem Monitoring von Dreh-
gebern der HMG10P/PMG10P Serie.

Folgende Drehgeberparameter kénnen parametriert werden (abhangig von der Version
des Drehgebers):

» Auflésung Singleturn (SSI)

» Auflésung Multiturn (SSI)

* Binar oder Grey Code (SSlI)

» Zusatzausgang 1 und 2 (Anzahl der Impulse pro Umdrehung)
» Abschalt- und Anschaltdrehzahlen

Uber einen Webbrowser kann das Programmiergerét konfiguriert und bedient werden.

i Eine ausfuhrliche Beschreibung der Funktionen sind in der Montage- und Bedie-
nungsanleitung des WLAN-Adapters zu finden.

Bestellbezeichnung
Z-PA.SDL.1 WLAN-Adapter 11190106
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ZUBEHOR / SENSORKABEL UND RUNDSTECKVERBINDER

6.2 Sensorkabel und Rundsteckverbinder
6.21 Sensorkabel

HEK 8 - Sensorkabel mit 10 Adern flir Drehgeber
2 Adern 0,5 mm?2 (Versorgung), 4 verdrillte Adernpaare 0,25 mm?
(Signal), Kabellange auf Anfrage.

HEK 17 - Sensorkabel mit 16 Adern fir Drehgeber

2 Adern 0,5 mm? (Versorgung), 3 verdrillte Adernpaare 0,14 mm?
(Signal), 4 Adern 0,14 mm? (Signal), 4 Adern 0,22 mm? (Daten),
Kabellange auf Anfrage.

6.2.2 Rundsteckverbinder M23

7 Rundsteckverbinder sind nicht im Lieferumfang und kénnen kostenlos passend
zur bestellten Version nachbestellt werden (ohne Anschlusskabel).

Bestellbezeichnung

Rundsteckverbinder M23, 17-polig, Létausfihrung, 11068551
Buchsenkontakte, linksdrehend (CCW)

i Passend fiir erste Flanschdose [C], siehe Abschnitt 5.8.2.1.

Rundsteckverbinder M23, 12-polig, Létausflihrung, 11068577
Buchsenkontakte, linksdrehend (CCW)

Passend fiir zweite Flanschdose [D], siehe Abschnitt 5.8.2.2.

62 mm

Ansicht X Ansicht X
17-polig 12-polig
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ZUBEHOR / SENSORKABEL UND RUNDSTECKVERBINDER

6.2.3 Rundsteckverbinder M23, 17-polig mit Sensorkabel HEK 17

6.2.31 Fur Gerate ohne Zusatzausgang inkremental

Rundsteckverbinder M23, 17-polig mit Sensorkabel HEK 17, 11 Pins belegt (2x Ver-
sorgung, 1x interner Schirm, 4x Signal, 4x Daten), Buchsenkontakte, linksdrehend

(Ccw)

i Passend fur erste Flanschdose [C], siehe Abschnitt 5.8.2.1.

Kabelldnge L Bestellbezeichnung
1m 11172482
3m 11172481
5m 11172499
10m 11172580
62 mm L £0.5% 80 +5 mm

=
£ ;
N = || 1
o [ AR
R £

| £

X N

(S

Ansicht X

9 Programmierschnittstelle (nur HMG10P)

PIN ADERFARBE ADERQUER- BELEGUNG

SCHNITT HMG10
1 -
2 Weilt/Gelb 0,14 mm? DIR
3 Schwarz 0,14 mm? SB?®
4 —
5 Weilt/Schwarz 0,14 mm? PRE
6 Braun 0,14 mm?2 SAY
7 Braun/Rot 0,5 mm? Ub
8 Grin/Rot 0,22 mm? C+
9 Griin/Schwarz 0,22 mm? C-
10 Braun/Blau 0,5 mm? ov
17 Schwarz 0,5 mm? -
12 -
13 -
14 Braun/Gelb 0,22 mm? D+
15 -
16 ---
17 Braun/Griin 0,22 mm? D-

7 Interner Schirm, verbunden mit allen Innenschirmen

24/35
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ZUBEHOR / SENSORKABEL UND RUNDSTECKVERBINDER

6.2.3.2 Fir Gerate mit Zusatzausgang inkremental

Rundsteckverbinder M23, 17-polig mit Sensorkabel HEK 17, 17 Pins belegt (2x Ver-
sorgung, 1x interner Schirm, 10x Signal, 4x Daten), Buchsenkontakte, linksdrehend
(CCw)

i Passend fiir erste Flanschdose [C], siehe Abschnitt 5.8.2.1.

Kabellange L Bestellbezeichnung
3m 11172463
62 mm L +0.5% 80 £5 mm
€ '
E ;
=Ll
Q - €
)l( g_f ~15/mm| |~15 mm
B ~5 mm 5/;7,77
PIN ADERFARBE ADERQUER- BELEGUNG
SCHNITT HMG10
1 Grau 0,14 mm? nE-
2 Weilk/Gelb 0,14 mm? DIR
3 Schwarz 0,14 mm? SB?®
4 Blau 0,14 mm? nE+
5 Weilk/Schwarz 0,14 mm? PRE
et 6 Braun 0,14 mm? SAY
Ansicht X 7 Braun/Rot 0,5 mm? Ub
8 Grin/Rot 0,22 mm? C+
9 Grin/Schwarz 0,22 mm? C-
10 Braun/Blau 0,5 mm? ov
17 Schwarz 0,5 mm? -—-
12 Rot 0,14 mm? B+
13 Orange 0,14 mm? B-
14 Braun/Gelb 0,22 mm? D+
15 Grin 0,14 mm? A+
16 Gelb 0,14 mm? A-
17 Braun/Grin 0,22 mm? D-

9 Programmierschnittstelle (nur HMG10P)
8 Interner Schirm, verbunden mit allen Innenschirmen
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ABMESSUNGEN / EINSEITIG OFFENE HOHLWELLE

SSI
Programmierschnittstelle
(nur HMG10P)
Zusatzausgang
inkremental 1 (Option)

86.5

7. ABMESSUNGEN
7.1 Einseitig offene Hohlwelle
711  Mit radialen Klemmkasten
Zusatzausgang inkremental 2 (Option)
14.6 Drehzahlschalter (Option)
- od | L1 | L2 86.5
°  16"| 53 |65.5 795
~5.5 20| 35 | 50 69.5
\
(o]
[«
© ‘Ea '?70
To) N N
[©)]Ys) o
g s Sty 5 Bl
® &
T ey
I \E' /
L1 ] Zubehor
L2
111.5
71.2  Mit radialen Flanschdosen
od | L1 | L2 795
16"7| 53 |65.5 69.5
2017 | 35
o "
g% s =
S} TSN\
L1 <
—L27) 8
S Y]
< ©
s
111'; Zusatzausgang

inkremental 2 (Option)

Drehzahlschalter (Option)

Alle Abmessungen in Millimeter, wenn nicht anders angegeben.

26/35

Drehrichtung
positiv

SSI
Programmierschnittstelle
(nur HMG10P)
Zusatzausgang
inkremental 1 (Option)
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ABMESSUNGEN / DURCHGEHENDE HOHLWELLE

7.2 Durchgehende Hohlwelle

7.21  Mit radialen Klemmkasten

SSI

. ) Programmierschnittstelle
Zusatzausgang inkremental 2 (Option) (nur HMG10P)

» 14.6 Drehzahlschalter (Option) 86.5 Zusatzausgang
79.5 inkremental 1 (Option)
NOo -
od = 1647, 207 69.5 86.5 \
~14 /
r a
0 &
(o]
ol o e}
gs e s Al
=7
& B
==l
— Zubeho ©
112.5 ubenho rehrichtung %@'
positiv -~

7.2.2 Mit radialen Flanschdosen

79.5 Drehrichtung
ad = 1647, 2017 69.5 positiv
A\
O L
Te}
Qo 0
Q| O 2 ‘9
g = <
7/
\ [
Zubeho
w
€
F [C]
Zusatzausgang  SSI
120 inkremental 2 (Option) ~ Programmierschnittstelle

Drehzahlschalter (Option)  (nur HMG10P)
Zusatzausgang

Alle Abmessungen in Millimeter, wenn nicht anders angegeben. . .
9 9e9 inkremental 1 (Option)
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ABMESSUNGEN / KONUSWELLE

7.3  Konuswelle

7.3.1  Mit radialen Klemmkasten

Zusatzausgang inkremental 2 (Option)

——

X

14.6 Drehzahlschalter (Option)

86.5

79.5

SSI
Programmierschnittstelle
(nur HMG10P)
Zusatzausgang
inkremental 1 (Option)

‘\/‘ \&Q
all
Y
1 <t
@ £O @% s @ '?70
o| Q| 2T 1:10 8
O| g — ~
IS (o) T [
&
2 ==
20 ==
225 Zubehor
37.5
111

7.3.2 Mit radialen Flanschdosen

\
;
0
o| B =t N1 )
SRS A s
E -
Q
2 l I
20 E% Zubeho
225 o
375 IR
)H
111

Alle Abmessungen in Millimeter, wenn nicht anders angegeben.

Drehrichtung
positiv

Zusatzausgang
inkremental 2 (Option)
Drehzahlschalter (Option)

Programmierschnittstelle
(nur HMG10P)
Zusatzausgang
inkremental 1 (Option)
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DEMONTAGE / EINSEITIG OFFENE HOHLWELLE ODER KONUSWELLE

8. DEMONTAGE

Verletzungsgefahr
Vor der Demontage alle elektrischen Verbindungen trennen.
8.1 Einseitig offene Hohlwelle oder Konuswelle

Die Beispielbilder zeigen das Gerat mit einseitig offener Hohlwelle. Die Demontageschritte
mit Konuswelle sind identisch.

811 Schritt1

10e 10d 9 10a 10b 10c

01,6x8 mm O1O mm

8.1.2 Schritt 2
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DEMONTAGE / EINSEITIG OFFENE HOHLWELLE ODER KONUSWELLE

8.1.3 Schritt 3

8.1.4 Schritt4
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DEMONTAGE / DURCHGEHENDE HOHLWELLE

8.2 Durchgehende Hohlwelle

Schraube I6sen
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TECHNISCHE DATEN

9.2

TECHNISCHE DATEN

Technische Daten - elektrisch

Betriebsspannung
Kurzschlussfest
Betriebsstrom ohne Last
Initialisierungszeit
Schnittstelle

Schrittzahl je Umdrehung
Anzahl der Umdrehungen
Zusatzausgange
Abtastprinzip

Code

Codeverlauf
Eingangssignale
Storfestigkeit
Stéraussendung

Programmierschnittstelle

Programmierbare Parameter

Diagnosefunktionen
Statusanzeige

Zulassungen

4,75...30 VDC

Ja

<100 mA (SSlI)

<500 ms nach Einschalten

SSI

1048576 / 20 Bit

1048576 / 20 Bit

Rechteck TTL/HTL, TTL/RS422
Magnetisch

Gray (Werkseinstellung) oder binar
CW (Werkseinstellung)

SSI Clock, PRESET, Drehrichtung
EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

RS485 (<600 m)®

Auflésung Singleturn und Multiturn (SSI)¥®,
Binar oder Gray Code (SSI)?,
Zusatzausgang (Impulszahl)®,
Abschalt-/Anschaltdrehzahlen &

Funktionsiberwachung
4 LEDs auf der Geraterilickseite
CE, UL-Zulassung / E256710

Technische Daten - elektrisch (Drehzahlschalter)

Schaltgenauigkeit

Schaltausgange

Ausgangsschaltleistung

Schaltverzdégerung

* Je nach Version
s Nur HMG10P

32/35

12 % (oder 1 Digit)

1 Ausgang
(Open-Collector* oder Halbleiter-Relais*)

30 VDC; <100 mA
<20 ms
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9.3 Technische Daten - mechanisch

Baugrésse (Flansch)
Flansch

Schutzart DIN EN 60529
Betriebsdrehzahl
Schaltdrehzahlbereich

Betriebsdrehmoment typ.
Tragheitsmoment Rotor
Zulassige Wellenbelastung

Werkstoffe

Betriebstemperatur

Relative Luftfeuchte
Widerstandsfahigkeit

Korrosionsschutz

Masse ca.
Anschluss

HMG10-B - SSI
Wellenart

HMG10-T - SSI
Wellenart

* Je nach Version

MB244DE - 11171669, 19A2, Baumer_HMG10-SSI_II_DE

TECHNISCHE DATEN

2105 mm

Drehmomentblech, 360° frei positionierbar
IP66/1P67

<12000 U/min

ns (off) = +2...12000 U/min,
(HMG10P: Werkseinstellung 6000 U/min)

10 Ncm
950 gcm?

<450 N axial

<650 N radial

Gehause: Aluminiumlegierung
Welle: Edelstahl

-40...+95 °C

-40...+85 °C (Drehzahlschalter mit
Halbleiter-Relais Schaltausgang)
95 % nicht betauend

IEC 60068-2-6

Vibration 30 g, 10-2000 Hz
IEC 60068-2-27

Schock 400 g, 1 ms

IEC 60068-2-52 Salzspriihnebel
entspricht Umgebungsbedingungen CX (C5-M)
nach I1SO 12944-2

1,6 kg*

Klemmenkasten (2x*)
Flanschdose M23 (2x*)

216...20 mm (einseitig offene Hohlwelle)
217 mm (Konuswelle 1:10)

216...20 mm (durchgehende Hohlwelle)
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Baumer

Baumer Hiibner GmbH

P.O. Box 12 69 43 - 10609 Berlin, Germany
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